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1. 定数計算のための予備知識
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図 1: 素子の接続と定数の名称

Q = Qs = Qp として直並列変換

Rp = (1 + Q2)Rs (3)
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2. C分割共振回路の定数計算の手順 Xc1 Xc2R1 Xl1 Xl2Xl = Xl1 Xl2 / ( Xl1 + Xl2 )R2R1 ( R1 < R2 )C1C2 L(A) C分割型回路 (B) 複合回路の考え方 R2Q1 Q2 V(out)V(in)V(s) Xl1sR2s追加した並列共振回路
図 2: C分割回路とその分解
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チェック: V (in)/V (s) = 0.5 V (out)/V (s) = 1.58
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3. π型回路の定数計算の手順R2R1 C1 C2(A) π型整合回路L (B) 複合回路の考え方Xc1R1 R2Q1 Xl = Xl1 + Xl2Xl2Xl1直列共振回路 Xc2iQ2 Xc2Xc1i RiV(s) V(in)
図 3: π型回路とその分解
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チェック: V (in)/V (s) = 0.5 V (out)/V (s) = 1.58
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